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> Langues d'enseignement: Francais
> Méthodes d'enseignement: En présence

> Ouvert aux étudiants en échange: Oui

Présentation

Description

Ce module aborde les notions de base indispensables a la compréhension, a l'analyse et a I'étude des systemes et des

asservissements linéaires continus.

Objectifs

Connaitre et maitriser la représentation par fonction de transfert des systemes linéaires continus.

Etre capable de déterminer et d'analyser le comportementindiciel et la stabilité d'un systéme modélisé par une fonction de transfert.

Comprendre et analyser les performances d'un asservissement.

Heures d'enseignement

CM Cours Magistral 16h
TD Travaux Dirigés 12h
TP Travaux Pratiques 12h
Pré-requis obligatoires
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Notions de base sur les équations différentielles.
Notions et opérations de base sur les nombres complexes.

Transformation de Laplace.

Plan du cours

1. Introduction

1.1. Notions de systéme et de variables

1.2. Principe de causalité

1.3. Différents types d'entrées

1.4. Notion de modéle

1.5. Linéarité d'un systéeme

1.6. Principe de la commande en boucle fermée

2. Fonction de transfert

2.1. Introduction

2.2. Définition

2.3. Exemple

2.4. Point de fonctionnement

2.5. Représentation d'un systeme par schéma bloc
3. Analyse temporelle des systemes du ler et du 2éme ordre
3.1. Introduction

3.2. Les systemes du ler ordre

3.3. Les systémes du 2éme ordre

4. La stabilité des systemes linéaires

4.1. Définition de la stabilité au sens de l'automatique
4.2. Condition nécessaire et suffisante de stabilité

4.3. Critére de Routh

214 Informations non contractuelles.
Derniére mise a jour le 28 mai 2025

EX

MINISTERE

DE L'ENSEIGNEMENT
SUPERIEUR,

DE LA RECHERCHE
ET DE 'INNOVATION
Liberté

Egalité
Fraternité



UNIVERSITE
SAVOIE
MONT BLANC

4.4, Stabilité des systemes bouclés
5. Systémes asservis et synthése de correcteurs
5.1. Les systemes asservis linéaires

5.2. Synthese de correcteurs P et PI

Informations complémentaires
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Infos pratiques

Lieux

Annecy-le-Vieux (74)

Campus

Annecy / campus d'Annecy-le-Vieux
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Contacts

Responsable du cours
Pascal Mouille

¢, +33 45009 65 81
% Pascal.Mouille@univ-savoie.fr
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